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Atencéo:
- Leia cuidadosamente este manual antes de ligar o Driver.

- A Neoyama Automacéo se reserva no direito de fazer alteragc6es sem aviso prévio.
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1. Legenda de Part-Number

NEO - LS - ES - DXXXX

V V V V
® ®@ O ®

1 N Neoyama
2 L Leadshine
3 E Easy Servo
Driver- Driver Alta Voltagem
4 D ou DH .
1208: 120AC; 8A Pico
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2. Esquema de Ligacéao

AC Power
RS232 Cable

<

Or USB-232 Converter

QO &

Motion Controller

Encoder Cable

=

Motor Power Cable

Wiring Diagram of ES-DH1208 and ES-MH2 series motor

3. Conectando uma fonte de alimentacao

O driver ES-DH1208 deve ser conectado a uma fonte de tempo alternada de 70Vac a 130Vac.

O esquema de alimentag&o do driver € mostrado abaixo.

L
L
N
Power N AC Power
70-130VAC
PE
PE

AC Power Connection of ES-DH1208

Especificacdo da Saida do Trafo recomendado para a alimentacao:

Tensédo: 110 Vac
Corrente: 8A RMS
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4. Conectando com o Easy Servo Motor

V Easy Servo Driver NEO-LS-ES-DH1208 com Easy Servo Motor série MH2

O Easy Servo Motor da série ES-MH2 possui 4 fios, A+, A-, B+, B-. Apenas conecte ao
terminal correspondente no EASY SERVO DRIVER NEO-LS-ES-DH1208, conforme abaixo:

ES-MH2 Series
A+ /BLK

ES-DH1208 ~

P
® P

i

A

[w]

]

B+/YEL B-/BLU

Connect Leadshine ES-MH2 series motor to ES-DH1208

5. Conectando o Encoder

O Easy Servo Driver trabalha em modo de malha fechada, sendo necessério saber qual é
a posicao atual do Easy Servo Motor. O encoder montado no motor fornece tal informacéo. O Easy
Servo Driver ndo pode trabalhar sem uma malha de realimentacdo de posicao.

ES-DH1208 e motores série ES-MH2

A saida do codificador do motor de série ES-MH é feita através de um conector macho
HDD15. Basta liga-lo ao conector de realimentacdo do driver ES-DH1208

Encoder Signals

Encoder connections between ES-DH drive and ES-MH motor

ES-MH2 / ES-MH3 series motor

ES-DH].ZOS Feedback
(HDD15 female)|
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6. Conexao do sinal de controle

Entradas de pulso, direcéo e enable

As entradas de pulso, direcédo e enable do Easy Servo Driver séo do tipo diferencial. Pode
ser conectado tanto na forma PNP (Fonte) ou NPN. Para o sinal de enable, aplica-se OV entre
ENA+ e ENA- ou desconecta-los para permitir a habilitacdo do driver. Se este ndo precisa ser
desabilitado, é possivel apenas deixar os fios desconectados.

Na forma de saida NPN, os sinais de controle compartilha 0 mesmo terminal positivo.

Controller ES-DH Drive

5-24v,
5V recommended PUL+

T L WL
Step A‘C@ DIR+

) DIR-

Direction 4@ ENA+
B ENA-
Enable ”Q

= f3H]
=34
= 3]

e
W
fa
=

= OO0
[

e
S

Connect the ES-DH drive to the NPN (sinking) type controller

Ja na forma de saida PNP, os sinais de controle sdo referenciados pelo menos terminal de

terra.
Controller ES-DH Drive
VCC =524V
VCC 5V recommended
Step _@ 1 PUL+
et

D,
LR
&

~ vee PUL-
Dlrectlon_® DIR+

VCC DIR-
Enable —@ | ENA+

—Y

P
gt

|
&

=C
Fas
i
m
=
e

|

e e e e e e

Connect ES-DH drive to the PNP (sourcing) type controller
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Controller ES-DH Drive
vl T A
Step  — ) ¢ PuL- I | ¥=
:’> X DIR+ X -
Direction —) I DIR- I l_' ;Ii_
X ENA+ X 4
Enable —> TI ENA-? — il;'_

Connect ES-DH drive to the differential type controller
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7. Alarme, Saida de posicao

As saidas séo isoladas e vocé as tem acesso através da chave eletronica (Switch). Um
resistor é usado para se limitar a corrente. Esta resisténcia é dependente da corrente de entrada
requerida no controlador. A fonte de tensao para as saidas deve ser de 24V. O resistor R depende

da entrada de corrente do controlador.

Controller ES-DH Drive

5V T

Alarm [:] ALM* {)

. ALM% * — AE]

Alarm signal connection of the ES-DH drive
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8. Ligacdes tipicas

CHN2
Feedback Signal
Controller ES-DH1208 e
P ES-MH23430
524V, 7 Encoder ES-MH234120
5V recommended PUL+ 3 . Extension Cable
e . {————
=] ||
s —@ | |_omeyz i
| e | 8 }-‘"I{_
Direction —(J;) ]: ENA+ L 11 - 1L A Black
ena- L 12 ?5{_ 2 A Red
Enable _@ 3] B+ Yellow
w' 4] B Blus
T—‘[:l 5] L
~ T0-130WAC
A ALM+ | T _'FI E' 6 N
ALMIE_%_EEI —
Mn r Motor Connector

2 M

3| PE

a | mNC
CN1 —Jﬁi
Control Signal 3 | NC

Connector

7Ll

Power Connector

Typical Connections of ES-DH1208 with controller of sinking output

9. Notas sobre cablagem

1 A fim de melhorar o desempenho do driver, é recomendado o uso de cabo blindado de par
trancado.

9 Para prevenir ruidos nos sinais PUL/DIR, os fios de sinal de pulso/direcdo e motor nédo
devem ser amarrados juntos. E aconselhavel separar por uma distancia de 10 cm, caso
contrario o distarbio de sinal gerado pelo motor facilmente causara disturbios nos sinais de
pulso e direcdo, ocasionando erro de posicdo do motor, instabilidade do sistema e outras
falhas.

i E proibido puxar ou plugar conectores de alimentagdo enquanto o driver estiver
ligando, isso por que existe alta corrente fluindo através das bobinas do motor. Tal fato pode

erar picos de corrente, danificando o equipamento.
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10. Configuracgéao
Quando as configura¢gBes padrdo do Easy Servo Driver ndo é adequada para sua aplicagéao,
€ necessario configurar via IHM ou ProTuner (O software de configuracdo). Caso contrario vocé
pode encontrar problemas como alto aguecimento do motor, alto ruido do motor ou até mesmo
blogueio por baixo torque. Para a inicializacdo rapida do Easy Servo Driver, ndo existem muitos
parametros a serem configurados. Na tabela seguinte sdo mostrados 0s mais significantes

configuracdes do Easy Servo Driver.

Most Significant Settings of the Easy Servo drive

Parameters ES-DH1208
Pulses/Revolution Default 4000, Software Adjustable
Holding Current (%) Default 40%, Software Adjustable
Close-loop Current Limit (%) Default 60% , Software Adjustable
Current Loop Kp Auto Tuning at Power-up

Current Loop Ki Auto Tuning at Power-up

Efeitos de corrente de retencdo (Holding Current) reduzem o torque do motor quando a
velocidade é igual & zero. Correntes de realimentacdo limite (Closed-loop Current Limit) afeta o
torque dindmico. Aumenta-los se o torque nao for suficiente. Se usar o driver para outro motor
leadshine, é recomendado para sincronizar o loop de corrente Kp e Ki para otimizar o desempenho.
O Kp e Ki do ES-DH1208 séo calculados automaticamente em relagdo a tensdo do motor e

alimentacdo. Na@o é necessario sintoniza-los.

Recommended Holding / Close-loop Current Percentage

ES-M32309 | ES-M32320 ES-M22310 ES-M22320 ES-M23440 ES-M23480
Holding
60% 60% 40% 60% 60% 60%

Current (%)
Close-loop

o 100% 100% 100% 100% 100% 100%
Current Limit (%)
Easy servo drive ES-D508 ES-D508 ES-D808 ES-D808 ES-D808 ES-D808

Ha duas possibilidades para se configurar o Easy Servo Driver, dependendo das

especificacbes do driver.
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11. Configurando o Easy-Driver por IHM
ES-DH1208

O usuario pode configurar o driver via a IHM contida no painel frontal do dispositivo. Essa
IHM possui 5 botbes e 6 displays de 7 seguimentos.

7-segment Display I—” I_”-"_“_I
I_n_n_n_n_t_l

Enter, Confirm

Left Shift Digits @ @ Decrease or Next
Mode Switching @ @

Existem 4 modos de operacdo na IHM. O usuario pode trocar os modos utilizando a tecla
Mode.

Increase or previous

ENT

0 [ =

1

©
2

Edit Parameter @ - Display
I:'H [[ | Select Parameter parametar — @ Edit Parameser
- = |f—
@ T @'Cnnﬁrrr | @

I/Fﬂ"\l @ I,-'F;D - Canicel
S -

Auxiliary

Function

= Start Writin. Writing Completes
O > - cooc| ™ C - (g
FE SFE Hold on 3 seconds DT [

Operation Procedure of the on-board HMI

11
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Modo display

Os parametros podem ser monitorados pelo usuario conforme a tabela abaixo.

Display Code Name Description
Il. D “L Low order digits display.
1 ::j H High order digits display.
Position ermor which is the difference between command and feedback.
B (T “dD0uUEP” §
AL Press 'i_i " to switch between low and high order digits display.
gl 1S “d01SPF” Actual feedback motor speed in RPM.
l:IIDIE”EIFII_ “d02SPr” Reference motor speed in RF'M.I
Jo 39 - “d03PLF" Actual feedback position in pulses.
I'IDI'“:'I_ -~ “d4PLr" Reference position in pulses.
| E:El IF' “d05iP “ Reference current (peak) in maA.
Error code:
0001--—0Over-current protection activated
ljDI:II: i “dO6Err” 0002-—Over-voltage protection activated
0003--—Brake protection activated
0004——Position error excesds the limit
|jﬂ _: F',-l “d07 Pn” Bus voltage which is 1/10 of the actual value.
d[”;: i) “d08 no™ Crive version number.
12
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Modo de edicdo de parametros

Display Code | Name Default Value| Range Description
“PA__ OO Current Loop Kp 1000 0-65333 Proportional gain. Increase it make current

rise fast. But high value may leads to big
vibration and noise.

“PA__0O1" Current Loop Ki 200 0-65333 Integral gain.

“PA__ 02" Current Loop Kc 256 0-1024 High wvalue reduces mid-speed vibration
but the motor curment also drops fast.

“PA__03" Position Loop Kp 2500 (-&5535 Position loop proportional gain.

“PA_ 04" Position Loop Ki 500 0-65535 Eliminates the steady error of the position
loop when the motor is standstill.

“pA__ 05" Position Loop Kd 200 0-1000 Reduces over shoot of the pesition.

“PA__0&" Position Loop Kwff 30 0-100 Compensate the motor and control loop
delay.

“PA__O7" Pulses,Revolution 4000 200-65335 | Set the pulses count to make the motor
rotate one revolution.

“PA__ 08" Encoder Resolution 4000 200-65535 1000 lines encoder default.

“PA__ 0% Position Error Limit 1000 1-65535 When the position error exceeds this
value, the drive goes into ermor state. Unit:
Pulses

“PA_ 107 Holding Current Rate | 40%: 0-100 It affects the holding torgus when the

motor is at standstll. It also determines
the start current when the motor s@arts to
wiork again. The actual current is the drive's
MAX current multiplied by the holding
current rate. For example, the drive's MAX
current is 6A. so the default actual holding
current is 6" 40% = 244

“pa_ 11" Close-loop  Current | 100% 1-100 This parameter limits the MAX dynamic
Rate torque when the motor is in motion. The

actual current limit is the drive’s MAX
current  multiplied by the closs-loop
current rate.

“PA__ 127 Standby Time 1000me 1-65535 This parameter defines the waiting time for
the drive entering mto standby mode when

there is no pulse input to the drive. In
standby mode, small position error will be
igmored.

“PA_13" Pulse Filter 0 Darl 0-—-Disable Pulse Filter

1—-Enable Pulse Filter

13
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“PA__ 14" Filter Time 25600us (0-25400 The higher value the smoather mation, But
high value also leads to high delay.
"PA__15" Enable Level 1 Qor O-—Users must apply a 5V between EMNA+
and ENA- to enable the drive.

1-—The drive is enable when voltage drop
between EMNA+ and EMA- is OV or left
uncannected,

“PA__16" Alarm Level 1 Qor O-—High impedance between ALM+ and
ALM- at drive ermor

l-—Low impedance between ALM+ and
ALM- at drive ernor

"PA__1T" Pulse Mode {0 Oorl 0-—Pulse + Direction
1-—Pulse + Pulse (ONJCON)
"PA__1B" Pulse Edge 0 0 or | —Active Rising Bdge
1-—#Active Falling Edge
“Pa__ 19" Matar Direction 1 (o Oand 1 represents twa different directions,
“PA__ 20" Pulse Bandwidth i 0orl 0-—The MAX pulse frequency is limited to
200KHz
1-— The MAX pulss frequency is limited to
S00KHz
“PA__ 21" Acceleration 20 1-20101 Acceleration of the built-sin - motion
generator. Unit:  Revolutions [ second
“PA__22% Speed A0 RPM 1= 3000 Speed of the built-in motion gensmtor,
Unit RP R4
“PA__ 23" Mowve Distance 100 rew. 1-65535 Move distance of the builtsin mation

generator, The actual distance is 3100 of
the setting value, Unit: Revolutions

“PA__ 24" R peeat Times 1 1-655315 Repeat times of the builtin mation
genermtar,

“pA_ 25" Initial Direction | {orl Dand 1 represents two different directions.

“Pa__ 25" Dnell 1 00ms 1-65515 Waiting time to the next trmapezoid velocity
maotion when one maotion completes, Unit:
ms

“pA__ I Mation Type 1 o | 0-—0ne direction mation
1-—Pasitive and negative maotion

“pA__ 28" Mation Start/Stop 0 Oarl 1-—Start Motion

0-—5top Motion

The mation starts when applying "1" to
this parameter. It backs to "0 when the
mation completes,

“pA__ " Reserved

14
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Exemplo de configuracéo via IHM

Abaixo segue o exemplo de como setar os Pulso/Revolucéo via IHM. Utilizando a secéo

modo de edicdo, tal pardmetrorefere-s e ao i tem “PA_ 12"
Power-Up —i‘
| T
Lt e 1@ G2

Fmn
ENT| Pressthe ENT™ ke
lk_z !

Display Data: " Position Emor” o~ Press the ENT ™ key to confirm
the selection of the “PA__ 12

|";"| Press “M" key once to go into Fr|  Itdisplays the “FA__127 value of
the “Edit Farameter Mode” L 1000ms which iz the Standby Time.

= Initially it gisplays the “PA__00" and
1

Edit the walue by the up-armow
the 13t (from right to left) digit is blinking @

®: (increase), the down-armow (decreass)

and the left-arrow (left shift) keys.

increase the 1st digit Change the Standby Time to 1284ms

v
i@' Press @ 2 times o
Y

Press the ENT ™ key to confirm

@ .o displays “PA__027 to the new value.
)

indicates the parameter Mo. 2

&@ Press @ key once

o0 N3 the 2nd (from right to left) digit @ Press “M" key
e U] g plinking Y

|

i

l@ Press @ 1 times o 4 o |—=[EE_5EL] —=[dJ0.EF

increase the 2nd digit

t returns to the " Edit Parameters Mode ™

12. Calculando velocidade de rotacdo e angulo

Vocé pode calcular a velocidade de rotacdo do motor e angulo antes de mandar rodar. Se a
frequéncia de pulsos e contagem sdo conhecidas, o calculo é feito por:

Velocidade de Rotacdo (RPM) = 60*(frequéncia de Pulsos)/(Pulsos por revolugéo)

Angulo de Rotagéo (°) = 360*(Contagem de pulsos)/ (Pulsos por revolucéo)

13. Selecéao de tenséo de entrada

7

Para alcancar uma boa performance, é importante se escolher a tensdo de alimentacdo
adequada e usar um valor de corrente correspondente. Geralmente a tensdo de alimentacdo
determina a méaxima velocidade de desempenho do motor, enquanto as correntes de saida
determinam o torque do motor. Alta tens&o implica em alta velocidade, penalizando o desempenho
com ruidos e aquecimento. Se a velocidade requerida for baixa, € melhor se usar tensédo menores,

diminuindo ruido, aquecimento e melhorando a confiabilidade.
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14. Mdultiplos Drivers

Para conectar varios drivers é recomendado compartilhar a fonte de alimentacdo para
reduzir custos, se a fonte possuir capacidade suficiente. Para evitar interferéncia utilize diferentes

pinos de alimentacédo da fonte.

15. Tensao de alimentacao recomendada

Motor Drive Voltage Range Typical Voltage
ES-MH23480 ES-DH1208 AC(70-130)V AC 110/120V
ES-MH234120 ES-DH1208 AC(70-130)V AC 110/120V

16. Configuracao de tempo de sinal de controle

Lpps Lpr s

tps top | tos Symbol | Description
Pulse(Step) > . . .
){ ! ’J{ tos Direction Setup Time

tpus Pulse High Level Setup Time

! :
] i -
Direction i lm-]. |'ler. Pulse Low Level Setup Time
_)( | too Direction DelayTime
tes Enable Setup Time
- o — tep Enable Delay Time
Enable les ten

Control Signal Setup Time

Drive Frequency DS tPHS / tPLS tDD tES tED
ES-DH2306 200K =308 =2 Sus =58 =30ms =30ms
ES-DH1208 200K =S =2 Sus =58 =350ms =50ms

Funcdes de protecdo
Para melhorar a confianga, o ES-D driver incorpora algumas constru¢des de protecdo. O
driver usa um LED vermelho para indicar o tipo de protecdo. Como € possivel mostrar apenas uma
protecdo pelo LED, os erros sdo mostrados por uma ordem de prioridade. Abaixo é mostrada a

indicacdo de protecdo de acordo com sua prioridade.
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Priority [Time(s) of Blink Sequence wave of RED LED Description

55

1st 1 = Over-current protection

’3

&
=
i

2nd 2 [ e Over-voltage protection

’3

ard - m ']H Position Following Error

17. Sintomas de problemas e provaveis solucdes

Symptoms | Possible Problems

Mo power

Motor is  not | Microstep resolution setting is wrong

rotating Fault condition exists
The drive is disabled

Motor rotates in
the wrong | The Direction signal level is reverse

direction

Power supply voltage beyond drive’s input range

The Drive In Fault | Something wrong with motor coil

Wrong connection

Control signal is too weak

Control signal is interfered

Erratic Motor | Something wrong with motor coil

Motion Motor is undersized for the application

Acceleration is set too high

| Power supply voltage too low

Excessive motor | Inadequate heat sinking / cooling

and drive heating | Load is too high
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18. Dimensao

T T T 1 11— =
5 i _/';} I
Bo-C
I
[a]]
@
@
@ LED 185
[
— i
[4]
a
@
&
a
]
L | Iy L |
- T —-—I - 140 -...| 56—
*Dimensdes em mm
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19. Garantia

A Neoyama ofereceré garantia contra defeitos de fabricagdo durante o periodo de 6 meses
ap0s emissdo da nota fiscal de venda ao cliente, a garantia ndo cobre mau uso do produto ou
danificacbes causadas por agentes externos provenientes do modo de instalagdo de outros

componentes pelo cliente durante o periodo.
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